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ENGENHERIA MECÂNICA AUTOMOBILÍSTICA

OBJETIVO

Melhorar a dirigibilidade de caminhões de coleta

de lixo em condições severas de aclives, que

prejudicam a manobrabilidade, através de um

sistema que busque deslocar o centro de massa

do veículo para mais próximo do eixo dianteiro.

TOMADA DE FORÇA

Transmite o torque e rotação

do powertrain para o

acionamento da bomba

hidráulica. É acoplada ao

câmbio do veículo.

BOMBA HIDRÁULICA

Fornece pressão e vazão de

óleo para o sistema

hidráulico de acionamento do

cilindro telescópico.

SENSORES

Sensor de inclinação:

monitora a inclinação do

veículo.

Célula de carga: monitora a

carga do compartimento da

caçamba.

Sensor de pressão:

monitora a pressão do

sistema hidráulico.

MÓDULO DE CONTROLE

Gerencia os dados de

entrada dos sensores e atua

no acionamento do cilindro

telescópico.

STORYBOARD

STORYBOARD

CONCLUSÃO

Com objetivo de aumentar a força normal no eixo dianteiro, após a análise dos

fatores dinâmicos e dimensionamento do nosso sistema hidráulico, chega-se à

conclusão de que o objetivo foi alcançado, uma vez que o sistema de fato desloca

o centro do massa do veículo e melhora a manobrabilidade do mesmo em

condições severas de aclives.

INTEGRANTES

Para mais informações acesse: https://projetongtb.wixsite.com/website


