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OBJETIVO STORYBOARD

Melhorar a dirigibilidade de caminhOes de coleta
de lixo em condicOes severas de aclives, que
prejudicam a manobrabilidade, atraves de um
sistema que busque deslocar o centro de massa
do veiculo para mais proximo do eixo dianteiro.

TOMADA DE FORCA

Transmite o torgue e rotacao
do powertrain para O
acionamento da bomba
hidraulica. E acoplada ao

cambio do veiculo.
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CONCLUSAO

Com objetivo de aumentar a forca normal no eixo dianteiro, apos a analise dos
fatores dinamicos e dimensionamento do nosso sistema hidraulico, chega-se a
conclusao de que o objetivo fol alcancado, uma vez que o sistema de fato desloca
0 centro do massa do veiculo e melhora a manobrabilidade do mesmo em
condicOes severas de aclives.

INTEGRANTES

Fonte: Usimeca. 2016

Fonte: Youtube Fonte: Youtube

Arfagem do eixo dianteiro Situacdo de Declive Recuo do
Excessivo Painel Ejetor

Fonte: Youtube Fonte: Usimeca, 2020 Fonte: Usimeca, 2020

Fornece pressao e vazao de
Oleo para O sistema
hidraulico de acionamento do
cilindro telescopico.

para deslocar o
centro de massa. -

Sensor Inclinacao:
monitora a mcllnac;ao do
veiculo.

Célula de carga: monitora a
carga do compartimento da
cacamba.

Sensor de pressao:
monitora a pressao do
sistema hidraulico.

MODULO DE CONTROLE

Gerencia 0s dados de
entrada dos sensores e atua
no acionamento do cilindro
telescopico.

Para mais informacoes acesse: https://projetongtb.wixsite.com/website
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